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Аннотация 

 

Методическая разработка по организации универсального 

многофункционального рабочего места учащегося объединения 

«Робототехника» адресована педагогам дополнительного образования, 

учителям технологии общеобразовательных организаций для проведения 

практических, лабораторных работ, может быть использована для 

организации исследовательской и проектной деятельности в учебном 

процессе и внеурочное время.  
 

Данные рекомендации помогут учащимся в возрасте 12-17 лет 

значительно углубить и активизировать процесс обучения, приобретения 

опыта самостоятельной деятельности, творческого мышления и развития 

навыков разработки программного обеспечения и аппаратного комплекса. 
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Введение 

Робототехника – увлекательное занятие в любом возрасте. 

Конструирование самодельного робота не только интересное занятие, но и 

процесс познания во многих областях: электронике, механике, 

программировании. И совсем не обязательно быть инженером, чтобы создать 

робота. Собрать робота из конструктора Arduino самостоятельно может даже 

ученик школы. 

Это хорошо понимают и сами учащиеся, особенно старшеклассники, и 

их родители. С этим связана растущая востребованность 

специализированных занятий, нацеленных как на подготовку к 

соответствующим интеллектуальным состязаниям, так и на развитие общего 

кругозора школьников. 

Таким образом, актуальность и новизна данной методической 

разработки обусловлены необходимостью описания конкретных технических 

условий для реализации полноценного обучения на занятиях по 

робототехнике. 

Целью методической разработки является создание максимально 

комфортных условий для формирования практических навыков 

конструирования и программирования, повышение качества образования при 

минимальных финансовых затратах. 

Задачи: 

Предметные задачи: 

- формирование и поддержка среды для детского научно-технического 

творчества;  

- обеспечение воспитанника необходимым оборудованием;  

- формирование условий для технического развития учащегося. 

Метапредметные задачи: 

- формирование навыков ведения самостоятельной работы, поиска, анализа, 

отбора материала по теме исследования; 

- формирование навыков сотрудничества; 

- формирование способности к самооценке на основе критериев успешности 

учебной и исследовательской деятельности. 
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Личностные задачи: 

- формирование целостного мировоззрения, соответствующего современному 

уровню развития науки; 

- формирование комплекса мировоззренческих установок, соответствующих 

нравственному облику учёного. 

Методическая разработка «Организация универсального 

многофункционального рабочего места учащегося объединения 

«Робототехника»» нацелена на учащихся в возрасте 12-17 лет. Может быть 

реализована для детей с особыми образовательными потребностями, в том 

числе для детей, проявивших выдающиеся способности (одаренных детей) и 

детей с ограниченными возможностями здоровья (ОВЗ). Имеет базовый 

уровень, т.к. формирует у учащихся интерес, устойчивую мотивацию к 

выбранному виду деятельности; расширяет спектр специализированных 

знаний для дальнейшего самоопределения, развития личностных 

компетенций. 

Апробация серии занятий, организованных в соответствии с данной 

методической разработкой, была проведена в рамках работы объединения 

«Робототехника»» МУ ДО «Малая академия». 

Используя методическую разработку «Организация универсального 

многофункционального рабочего места учащегося объединения 

«Робототехника», педагог (учитель) сможет организовать самостоятельную 

практическую деятельность учащихся, которая, возможно, послужит основой 

для исследовательских работ и проектов. 
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Основная часть 

 

Программа «Робототехника» была запущена в России в 2008 году и 

нацелена на вовлечение детей и молодёжи в техническое творчество, 

воспитание инженерной культуры, выявление и продвижение перспективных 

инженерно-технических кадров. 

Изучение и практическое освоение основ робототехники реализуется 

на различной электронно-технической базе — это Lego-конструктор, 

платформа Raspberry и семейство микроконтроллеров Arduino. 

Робототехника в системе дополнительного образования представляет 

часть инженерно-технического образования. При внедрении в систему 

дополнительного образования курсов робототехники в учебном процессе 

прослеживается следующие проблемы: недостаточный уровень 

методических материалов; слабая материально-техническая база; высокая 

цена одной единицы робототехнического конструктора. 

В объединении «Робототехника» МУ ДО «Малая академия» за основу 

взята программа на базе аппаратной платформы Arduino. Если с 

теоретической частью занятий проблем не возникает, то с практической 

(лабораторная работа), когда на макетной плате нужно собрать изучаемую 

схему, возникают проблемы с поиском комплектующих их расстановкой, всё 

это занимает много времени. 

Комплектующих (сенсоры и исполнительные механизмы) достаточно 

много, а с учётом количества компьютеризированных рабочих мест (на 

данный момент их семь), где происходит программирование и настройка 

схемы или модели, возникает проблема поиска и выдачи нужного модуля. Во 

время подготовки к выполнению практической работы основное время 

уходит на сборку схемы, поиск нужных элементов и совсем мало времени 

остаётся на основную часть работы — исследования и программирование. 

Минимальный набор модулей для Arduino показан на рисунке 1. 
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Рис. 1. Сенсоры и модули для Arduino 

Кроме сенсоров и модулей имеется достаточно много исполнительных 

механизмов и систем отображения информации (рисунок 2). 

 

 

Рис. 2. Исполнительные механизмы и средства индикации для Arduino 
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Для решения этой проблемы нами было разработано универсальное 

многофункциональное рабочее место «Робопрактикум» для выполнения 

лабораторных работ или практических занятий. «Робопрактикум» позволяет 

на одном рабочем месте выполнить 20–30 практикумов (практических 

занятий по различным темам курса «Робототехника») без особой подготовки 

к выполнению задания.  

Актуальность нашей разработки заключается в том, что начинающие 

исследователи при помощи нашего универсального рабочего места и 

методички по теме занятия быстро и легко собирают требуемую схему и 

приступают к исследованию и программированию. Практика 

««Робопрактикум»: Универсальное многофункциональное рабочее место 

учащегося объединения «Робототехника»» имеет ярко выраженный 

инновационный характер. Оригинальность данной разработки заключается в 

том, что по скорости и простоте сборки требуемой модели можно 

приблизиться к Lego, но в то же время сохраняется творческий подход, 

присущий работе с платформой Arduino. Новизна нашего проекта состоит в 

том, что аналогов для платформы Arduino не существует, подобного не 

выпускает промышленность и нет в продаже. Фото рабочего места (макета) 

представлено на рисунке 3. 

 

Рис. 3. Действующая модель рабочего места устройства 

«Робопрактикум» 
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Реализация практики осуществляется в МУ ДО «Малая академия» с 

15.01.2019 по настоящее время. Средства и способы реализации практики 

должны учитывать особенности реализации дополнительных 

общеобразовательных программ технической направленности (программ 

курсов робототехники).  

Экономическая составляющая проекта 

Для изготовления рабочего места (макета) были использованы следующие 

компоненты: 

№ Наименование комплектующего Цена, руб. 
 

1 Отладочный комплекс Arduino-Uno 400,00 
2 Отладочный комплекс Arduino-Nano 300,00 
3 Макетная плата WBU-202 (либо аналогичная) 150,00 
4 Плата расширения Motor-Shield 250,00 
5 Бокс с аккумуляторами 300,00 
6 DC-DC преобразователь 120,00 
7 Цифровой вольтметр 150,00 

8 Дисплей LCD-1602 250,00 

9 Двигатель постоянного тока 150,00 

10 Шаговый двигатель 150,00 

11 Серводвигатель 150,00 

12 Энкодер инкрементальный EC11 (либо 

аналогичный) 
50,00 

13 Джойстик двухосевой AMP-B048 (либо 

аналогичный) 
100,00 

14 Набор монтажных проводов 120,00 

15 Бокс для хранения сенсоров 50,00 

16 Вспомогательные материалы 80,00 

ИТОГО:  
 

2695,00 

  

Высокая результативность работы объединения «Робототехника» МУ 

ДО «Малая академия» — результативное участие в научных и научно-
технических конференциях, конкурсах, выставках международного, 

всероссийского и регионального уровней: MILSET Expo-Sciences (Абу-
Даби), фестиваль «Леонардо» (Москва), «Шаги в науку» и «Юность, наука, 

культура» (Обнинск), «Юные исследователи» (Сочи), «Шаг в будущее» 

«Эврика» (Краснодар) и других, позволяет предположить, что данная 
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практика позволит улучшить качество образовательных результатов 

посредством модернизации образовательной среды. 

Также важна возможность использования предоставленного материала 

в образовательных организациях системы дополнительного образования 

детей края. В настоящее время робототехнику изучают в школах, в 

учреждениях дополнительного образования, и у всех такая же проблема — 
это отсутствие достаточной материально-технической базы для процесса 

обучения. Как показала практика применения нашего рабочего места, 

«Робопрактикум» позволит если не совсем решить проблему, то значительно 

повысить уровень проведения практических занятий и поднять их качество 

при минимальных финансовых затратах. Данный проект может быть 

тиражирован в образовательных организациях, реализующих 

дополнительные общеобразовательные программы технической 

направленности. 
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Заключение 

Опыт апробации данной разработки позволяет утверждать, что 

организация универсального многофункционального рабочего места 

позволяет существенно повысить эффективность занятий по профилю 

«Робототехника» и вызвать большой интерес у учащихся вне зависимости от 

возраста. У обучающихся отмечается положительная динамика развития 

исследовательской инициативы, усиливаются навыки сотрудничества и 

возникает желание создать собственную разработку. 
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Аннотация 

Данная методическая разработка занятия в системе дополнительного 

образования адресована педагогам дополнительного образования, учителям 

технологии общеобразовательных организаций для проведения 

практических, лабораторных работ, может быть использована для 

организации исследовательской и проектной деятельности в учебном 

процессе и внеурочное время.  
 

Занятие, посвящённое отработке приёмов создания индивидуального 

шасси мобильного робота, позволяет обучающимся ощутить себя в качестве 

разработчика, дарит им возможность развить свои творческие способности, 

оценить роль теоретических знаний и увидеть их применение на практике, 

ощутить взаимосвязь разных предметов, создать уважительное отношение к 

труду. 
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Введение 
 
К учебному занятию детского объединения дополнительного 

образования в настоящее время предъявляются весьма высокие требования 

как в содержательном, так и в организационном плане.    Педагоги 

дополнительного образования (как имеющие специальное педагогическое 

образование, так и не имеющие такового) часто испытывают трудности в 

моделировании учебного занятия, определении его типа, этапов, задач, 

содержания каждого этапа, самоанализе деятельности. 

Учебное занятие – основной элемент образовательного процесса. В 

системе дополнительного образования существенно меняется структура 

данного вида учебной деятельности. Главной задачей, стоящей перед 

педагогом, является не сообщение информации, а формирование у детей 

опыта самостоятельной работы, включение их в сотрудничество, активный 

поиск знаний и общение. 

Занятия в системе  дополнительного образования предполагают 

творческий подход как со стороны педагога, так и со стороны его учеников. 

Возможность развивать свои творческие способности, оценивать объём 

собственных знаний и увидеть их реализацию на практике, ощутив 

взаимосвязь разных предметов, – всё это прививает самостоятельность и 

формирует уважительное отношение к труду. 

  Актуальность и новизна разработки заключаются в 

совершенствовании конструктивных умений и навыков учащихся в процессе 

практических занятий при создании прототипа или макета мобильного 

робота посредством работы с инструментом, измерительными приборами и 

программным обеспечением.  

Цель разработки: создание индивидуального шасси мобильного 

робота в ходе практического занятия. 

 Задачи: 

Предметные задачи: 

– систематизация, закрепление и углубление знаний теоретического 

характера; 
– обучение приёмам решения практических задач, способствующих 

овладению умением самостоятельно создавать прототипы проектов; 
– обучение работе со средой программирования, с  документацией и 

схемами. 
–  
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Метапредметные задачи: 

– формирование навыков ведения самостоятельной работы, поиска, 

анализа, отбора материала по теме исследования; 
– формирование навыков сотрудничества; 
– формирование способности к самооценке на основе критериев 

успешности учебной и исследовательской деятельности. 

Личностные задачи: 

– формирование целостного мировоззрения, соответствующего 

современному уровню развития науки; 
– формирование комплекса мировоззренческих установок, 

соответствующих нравственному облику учёного. 

Методическая разработка занятия «Отработка приёмов создания шасси 

мобильного робота» нацелена на учащихся в возрасте 10-16 лет. Может 

быть реализована для детей с особыми образовательными потребностями, в 

том числе для детей, проявивших выдающиеся способности (одаренных 

детей) и детей с ограниченными возможностями здоровья (ОВЗ). Имеет 

базовый уровень, т.к. формирует у учащихся интерес, устойчивую 

мотивацию к выбранному виду деятельности; расширяет спектр 

специализированных знаний для дальнейшего самоопределения, развития 

личностных компетенций. 

Апробация занятия, организованного в соответствии с данной 

методической разработкой, была проведена в рамках работы объединения 

«Робототехника» МУ ДО «Малая академия». 

Данная методическая разработка адресована педагогам объединений  

технической направленности для  раскрытия  и реализации творческого 

потенциала учащегося. 
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Основная часть 
 

Предмет (направленность) занятия: робототехника (научно-техническое 

творчество).  

Возраст детей: 10 - 16 лет 

Дата проведения: 20.11.2023 г. 

Тема занятия: создание и сборка шасси мобильного робота 

Тип занятия: урок-практикум 

Вид занятия: практическое занятие с применением комплектующих, 

инструментов, измерительных приборов и программного обеспечения 

Форма организации учебной деятельности: работа в парах 

Время проведения занятия: 2 академических часа 

1. Цели занятия: 

Дидактические: 

 актуализация и систематизация практических знаний; 
 закрепление, обобщение и систематизация знаний обучающихся; 
 контроль усвоения знаний и оценка качества решения 

обучающимися практических задач. 

Воспитательные: 

 воспитание интереса к учебе и творческого отношения к избранной 

профессии; 
 формирование навыков совместной работы в группе. 

Развивающие: 

 развитие профессионального мышления; 
 развитие навыков грамотной профессиональной речи; 
 развитие познавательной активности и логического мышления. 

Методические: 

 совершенствование навыков беседы; 
 совершенствование методики организации самостоятельной работы 

обучающихся; 
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 совершенствование методики оценки знаний и умений 

обучающихся. 

Предметные связи: физика, информатика 

Оснащение урока: раздаточный материал (наборы деталей на базе 

отладочных комплектов Arduino), персональный компьютер, 

мультимедийный проектор, электронная презентация для урока, 

выполненная в программе PowerPoint, комплект учебно-методической 

документации. 

Ход занятия: 

I. Организационный момент 

Педагог приветствует обучающихся, проверяет подготовленность 

рабочих мест к занятию и организует внимание обучающихся. Сообщает 
тему занятия, цели и задачи. 

Педагог: Сегодня мы более подробно познакомимся с принципами 

создания мобильного робота. На предыдущих занятиях мы научились 

собирать двухмоторную тележку по трехточечной схеме. Эта конструкция 

является основой для создания различных роботов, но сегодня мы будем 

собирать шасси по индивидуальным проектам. Ранее нами были изучены 

физические принципы, на которых работают различные драйверы моторов, 

поэтому каждый из вас будет устанавливать драйвер на свое усмотрение и, 

как мы уже говорили,  управлять у нас будет микроконтроллер Arduino.  

Педагог задает вопросы:  

 По какому принципу работает драйвер моторов? 
 Как выглядит Arduino Nano? 
 Как проконтролировать вращение электромоторов? 
 К каким портам в контроллере может быть подключен драйвер? 

Педагог объявляет порядок проведения занятия: Первую часть нашего 

занятия мы будем разрабатывать по индивидуальному проекту конструкцию 

робота, способного двигаться по заданной программе. На второй части 

занятия мы напишем в интегрированной среде программирования (IDE) 
программу для робота. В оставшееся время мы проведем небольшое 

соревнование среди построенных роботов. 

II. Изучение нового материала 

Педагог: Сегодня на занятии мы должны: 
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 Вырезать из пластика платформу для шасси мобильного робота; 
 Собрать, доработать (отладить) шасси по технологической карте; 
 Написать и отладить для нее программу, загрузить программу в 

микроконтроллер; 
 Протестировать модель и отладить её.  

Посмотрите внимательно на следующий слайд (см. рисунок 1) и 

ответьте на вопросы: 

 По какому признаку объединены эти роботы? (у всех управление 

направлением движения осуществляется за счет изменения скорости 

вращения одного из колес по отношению к другому (замедления, 
изменения направления вращения))  

 

 

 

Рисунок 1 – Снимки типовых конструкций трехточечных тележек  

 Как мы назовем эту группу роботов? (трехточечные тележки); 
 Каковы преимущества робота на трехточечной тележке? (высокая 

маневренность и скорость реакции по изменению направления 

движения). 
Чтобы построить робота, способного объезжать препятствия, 

необходимо по центру в передней части двухмоторной тележки установить 



9 
 
датчик препятствий. Датчик устанавливается на один из портов, 

обозначенных цифрой (не забудьте указать номер порта в программе). 

III. Практическая работа 

Обучающиеся разбиваются на группы по два человека. Им 

предлагаются наборы Arduino и технологическая карта обучающегося для 
практической работы. 

Задание: вырезать платформу шасси по индивидуальному проекту. 

Собрать робота, объезжающего препятствия, на основе двухмоторной 

тележки, построенной по трехточечной схеме. Установить датчик 

препятствий. 

Действия педагога: 

 Проецирую на экран поэтапную инструкцию по сборке; 
 Объясняю принцип его построения и особенности; 
 Выдаю комплекты материалов по практическому заданию. 

Действия обучающихся: 

 Получают пакет материалов по практическому заданию у педагога; 
 Изучают принципы построения и приступают к сборке робота (см. 

рисунок 2). 

 

Рисунок 2 – Снимок процесса работы над индивидуальным проектом 

Особенности  построения роботов: 

 Робот собирается из набора Arduino с применением двух 

интерактивных сервомоторов, датчика препятствий и набора элементов 

из ресурсного набора № 9695; 
 Правое и левое колесо робота вращается своим мотором, заднее колесо 

(малого диаметра) закреплено на свободно вращающейся вертикальной 

оси и служит для удержания равновесия роботом во время движения; 
 Базу робота (расстояние между центрами правого и левого колес) 

обучающиеся определяют опытным путем по скорости возвращающего 

действия при потере линии; 
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 Важной особенностью является развесовка конструкции: важно так 

разместить центр массы робота, чтобы максимально снизить влияние 

инерционных сил на робота при управлении. 

 

Рисунок 3 – Снимок варианта собранной конструкции тележки 

IV. Технологическая карта обучающегося для практической работы 

Задание: собрать робота для следования по линии на основе 

двухмоторной тележки, построенной по трехточечной схеме. Составить 

программу в интегрированной среде программирования по принципу 

пропорционального регулятора. Загрузить программу в память 

микроконтроллера и произвести её отладку на специальном поле. 

Действия педагога: 

 Проецирую на экран поэтапную инструкцию по сборке робота; 
 Объясняю принцип его построения и особенности: 
 Выдаю комплекты материалов по практическому заданию. 

Действия обучающихся: 

 Получают пакет материалов по практическому заданию у педагога (см. 

рисунок 4); 
 Изучают принципы построения и приступают к сборке робота. 

 

Рисунок 4 – Снимок типового пакета материалов 

 

V. Подведение итогов занятия 
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Обучающиеся подводят итог занятия: формулируют, чему научились и 

что нового узнали. Обсуждают, где можно применить роботов, способных 
объезжать препятствия.  

Вопросы педагога к учащимся перед завершением занятия для 

определения возможных способов повышения эффективности занятий: 

 С какими роботами мы сегодня работали? 
 Что показалось вам сегодня трудным? 
 А что удавалось без особого труда? 
 Что еще вы хотели бы узнать о роботах? 
 Помогает ли отладка в разработке проекта? 
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Заключение 

          Практические занятия подобного рода составляют значительную часть 

объема аудиторных занятий и имеют важнейшее значение для усвоения 

программного материала. Они стимулируют мышление, сближают учебную 

деятельность с научным поиском и, безусловно, готовят учащихся к их 

будущей практической деятельности. 

          Также практические занятия данного типа являются значимой формой 

контроля освоения  учебного материала и играют важную роль в выработке у 

воспитанников навыков применения полученных знаний для решения 

практических задач совместно с преподавателем. 
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Правомерно будет считать, что чередование чи-
сел дают нам многостороннее представление о  жизни 
и  воззрениях древних карелов и  финнов. Получается, 
что именно карельские руны, на протяжении столетий, 

и  даже тысячелетий существования сохранили в  тек-
стах особенность восприятия мира в  образе числа, 
они сохранили древние знания о  законах выживания 
в мире.

Роботизированный инкубатор для перепелов 
на альтернативных источниках энергоснабжения

Тонконог Григорий, учащийся

Научный руководитель: Овдиенко Виктор Владимирович, учитель
ГБОУ Бриньковский казачий кадетский корпус имени сотника М.Я. Чайки Краснодарского края

 

В неволе перепела не размножаются и для высижи-
вания птенцов необходим инкубатор. Существую-
щие инкубаторы в  лучшем случае полуавтомати-

ческие и  требуют постоянного контроля за процессом 
инкубации. Наклоны высиживаемого яйца осуществля-
ются в одной плоскости. Все это сказывается на качестве 
и количестве выведенного потомства.

Актуальность состоит в  том, чтобы создать роботи-
зированный инкубатор с автоматическим поддержанием 
таких параметров как температура, влажность, наклон 
платформы выбор источника энергопотреблении в зави-
симости от рекомендуемого графика инкубации и с энер-
гопитанием от солнечной энергии.

Гипотеза: если разработать и применить роботизиро-
ванный инкубатор на солнечной энергии, то за счет ав-
томатизации авторской технологии инкубации птенцов 
перепелов, возможно более точно поддерживать темпе-
ратуру и влажность, и другие режимы инкубации и как 
следствие повысить качественный и  количественный 

показатель выхода птенцов, а использование солнечной 
энергетики для энергопитания инкубатора значительно 
снизит затраты на его содержание.

Все этапы исследования проходили в условиях лабо-
ратории Малой Академии, под руководством педагога 
в два этапа.

Выводы исследования: создание полностью робо-
тизированного инкубатора следящего за температурой, 
влажностью, проветриванием и  наклоном лотка согласно 
установленного временного технологического графика вы-
сиживания получилось. Особенность инкубатора — это ло-
ток, который наклоняется в двух координатах, что позволи-
ло получить высокий выход птенцов и здоровое потомство.

Для поддержания температуры в  боксе инкубатора 
использовалась энергию солнца при помощи водяного 
солнечного коллектора и бойлера с солнечной электриче-
ской панели и литиевых аккумуляторов. Использование 
альтернативной энергии позволило снизить затраты на 
высиживание птенцов как минимум вдвое.

Исследования влияния уровня влажности и наклона лотка 
в инкубаторе на качественный и количественный выход 

птенцов

Тонконог Федор, учащийся

Научный руководитель: Рыжонкова Марина Владимировна, учитель
ГБОУ Бриньковский казачий кадетский корпус имени сотника М.Я. Чайки Краснодарского края

 

Влажность воздуха имеет одно из главных значений 
при инкубации перепелок. При недостатке влаги 
на первых этапах развития зародыши просто гиб-

нут. Управление наклоном лотка также очень важно для 
получения здорового потомства

Задача состояла в  исследовании влияния влажности 
а также наклона лотка и разработки авторской техноло-

гии автоматизированного поддержания заданной влаж-
ности и  наклона лотка на всем периоде высиживания 
птенцов.

Актуальность состоит в том, что в существующих на 
сегодняшний день современных инкубаторах отсутству-
ет режим автоматического поддержания уровня влаж-
ности во времени. И переворачивание яиц в инкубаторе 

Free Hand
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Министерство образования, науки и молодежной политики  
Краснодарского края 

 
Государственное бюджетное учреждение дополнительного образования 

Краснодарского края «Дворец творчества» 
(ГБУ ДО КК «Дворец творчества») 

 
ПРИКАЗ 

 « 18 » декабря 2019 г.                                                                       № 596-П 
г. Краснодар 

 

 
 

Об утверждении результатов краевого конкурса 
«Лучшие практики региональной системы 

дополнительного образования» 
Краснодарского края 

 
В соответствии с приказом министерства образования, науки и молодёж-

ной политики Краснодарского края от 04 октября 2019 г. № 3916 «Об организа-

ции и проведении краевых конкурсов системы дополнительного образования де-

тей Краснодарского края» п р и к а з ы в а ю: 
1.Утвердить результаты краевого конкурса «Лучшие практики региональ-

ной системы дополнительного образования» Краснодарского края в 2019 году 

согласно приложению к настоящему приказу. 
2. Контроль за выполнением настоящего приказа возложить на руководи-

теля Регионального модельного центра дополнительного образования детей 

Краснодарского края Рыбалёву И.А. 
3. Приказ вступает в силу со дня его подписания. 
 
 

 
 
 
 
Директор                                                                                              Л.М.Величко 

 
 
 
 



Приложение 
 
УТВЕРЖДЕНЫ 
приказом ГБУ ДО КК 
«Дворец творчества» 
от 18 декабря №  596-П 

 
 

РЕЗУЛЬТАТЫ 
краевого конкурса 

«Лучшие практики региональной системы 
дополнительного образования» 

Краснодарского края  
 

Признать победителями краевого конкурса «Лучшие практики региональ-

ной системы дополнительного образования» Краснодарского края: 
1) В номинации «Дополнительные общеобразовательные программы для 

детей с особыми образовательными потребностями»: 
Диплом 1 степени – Фомина Ирина Леонидовна, МБУ ДО ЦДТ  МО Ап-

шеронский район. 
Диплом 2 степени –  Смирнова Ирина Анатольевна, МАУ ДО Центр твор-

чества «Радуга» МО Каневской район. 
Диплом 3 степени – Абросимова Жанна Вячеславовна, МБУ ДО ЦДО «Ра-

дуга» г-к Сочи; 
2) В номинации «Дополнительные общеобразовательные программы, ори-

ентированные на поддержку совместных (семейных детско-взрослых) практик»: 
Диплом 1 степени – Осипенко Иляна Григорьевна, МБУ ДО ЦРТДЮ  МО 

Крымский район. 
Диплом 2 степени – Воденицкая Жанна Викторовна, МБУ ДО «Центр до-

полнительного образования «Ступени» г-к Сочи. 
Диплом 3 степени – Петрук Татьяна Викторовна, МАОУ ДО «Дом творче-

ства» МО Кущевский район; 
3) В номинации «Дополнительные общеобразовательные общеразвиваю-

щие программы по направленностям»: 
Диплом 1 степени – Карпухин Александр Петрович, МБОУ ДО «Центр 

развития творчества детей и юношества» (г. Краснодар). 
Диплом 1 степени – Локтева Мария Николаевн, МБУ ДО Центр развития 

творчества детей и юношества ст. Северской МО Северский район. 
Диплом 2 степени – Ярош Светлана Николаевна, МАУ ДО «Центр творче-

ства «Пирамида» МО Тимашевский. 
Диплом 3 степени – Шепелев Виталий Валентинович, МАУ ДО «Дом твор-

чества Белоглинского района». 



Лауреат – Ковалева Зося Александровна, МАУ ДО «Межшкольный эсте-

тический центр» г. Краснодар. 
Лауреат – Макарова Татьяна Павловна, ЭБЦ КК МО Гулькевичский; 
4) В номинации «Образовательные проекты»: 
Диплом 1 степени – Яркина Мария Александровна, МБОУ ДО «Детско-

юношеский центр» г.Краснодар. 
Диплом 2 степени – Овдиенко Виктор Владимирович, МУ ДО «Малая ака-

демия» г. Краснодар; 
5) В номинации «Электронный учебно-методический комплекс к дополни-

тельной общеобразовательной программе»: 
Диплом 1 степени – Кондрыко Ирина Николаевна, МБУ ДО ЦТ «Радуга» 

МО Тимашевский район. 
Диплом 2 степени – Неверова Вера Александровна, МБУ ДО Детский эко-

лого-биологический центр г. Крымск. 
Диплом 3 степени – Турдиева Елена Михайловна, МАУ ДО Центр творче-

ства имени Д. Шервашидзе МО Лабинский район. 
6) Направление конкурса для методистов «Практики методического обес-

печения в дополнительном образовании»: 
Диплом 1 степени – Авакян Марина Александровна, МБО ДО «Детско-

юношеский центр» станицы Ленинградской. 
Диплом 2 степени – Калиниченко Людмила Игоревна, МБОУ ДО «Центр 

развития детей и юношества» г. Краснодар. 
Диплом 3 степени – Таций Юлия Александровна, МАУ ДО Центр детского 

творчество г. Курганинска. 
7) Направление Конкурса для педагогов-организаторов «Практики органи-

зации социально-досуговой деятельности детей»: 
Диплом 1 степени – Целищева Наталья Александровна, МБОУ ДО ДДТ 

«Созвездие» г. Краснодар. 
Диплом 2 степени – Гулакова Евгения Александровна, МБУ ДО ДЭБЦ г. 

Крымска. 
Лауреат – Тимкина Наталья Петровна, МБУ ДО Центр развития творчества 

детей и юношества г. Славянска-на-Кубани МО Славянский район. 
 
 
 
 

Руководитель 
Регионального модельного центра  
дополнительного образования  
детей Краснодарского края                                                              И.А. Рыбалёва 
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